计 算 机 组 成 原 理 随 堂 练 习
一、填空题（11*2=22）

1从计算机系统结构的发展和演变来看，早期的计算机是以   运算器  为中心的系统结构，而近代的计算机是以   存储器  为中心的系统结构。

2对于能检测与自动校正一位错的海明吗，当冗余位R=6时，信息位K的范围是  [27,57]   。

3 在补码一位乘法中，如果判断位YnYn+1=10,则下一步（不是最后一步）的操作时将部分积加上    [-X]补      ，再向    右     移1位。

4 在浮点加法运算中，主要的操作内容及步骤是   对阶    、  尾数相加    、    规格化     。

5 控制器的实现方法分为3种，它们是以逻辑代数为基础的  硬布线控制器          和PLA设计，以及采用存储逻辑实现的     微程序控制      设计。
6. 对于任何指令，其第一个机器周期必定为     取指      周期。器
二、单向选择题 （12*3=36）
1．冯.诺依曼机工作的基本方式的特点是  B         
A. 多指令流单数据流         B 按地址访问并顺序执行指令

C  堆栈操作                 D 存储器按内容选择地址

2．加法器采用先行进位的目的是    B        
A提高加法器速度            B. 快速传递进位信号  
C.优化加法器结构            D.增强加法器功能

3．下列数中最小的数为     C        
A  (101001)2         B (52)8           C (101001)BCD       D (233)16

4．两个不为0的五位二进制的定点小数，经补码加法运算后结果为1.00000，若此结果不表示溢出，则下推论中正确的是     C       
A  两个都为正定点小数，和为1.00000

B  两个数符号相反，被加数比加数大1.00000

C  两个都为负定点小数，和为1.00000

D  两个数符号相反，被加数比加数小1.00000

5. 定点16位字长的字，采用2的补码形势表示时，一个字所能表示的整数范围是       A      
A  -215    ～    +(215-1)        B  -(215-1) ～   +(215-1)

C   -(215+  1)  ～ 215             D  -215  ～  +215
6. 微程序控制器中，机器指令与微指令的关系是   B        
A  每一条机器指令由一条微指令来执行

B  每一条机器指令由一段微指令编写的微程序来解释执行

C  每一条机器指令组成的程序可由一条微指令来执行
D  一条微指令由若干条机器指令组成

7． 程序控制类指令的功能是     D      
A  进行算术运算和逻辑运算

B  进行主存于CPU之间的数据传送

C  进行CPU和I/O设备之间的数据传送

D  改变程序执行的顺序

8．在计算机系统中，表征系统运行状态的部件是    D      
A 程序计数器       B 累加寄存器     C 中断寄存器   D 程序状态字

9．动态MOS存储器的集中式刷新方式的缺点是  B     。

A 刷新过于频繁   B 存在死区     C 不能很好地利用2ms的刷新周期  D 刷新逐行进行 

10. 当利用74181ALU实现A减B操作时，如采用正逻辑操作数，则S3S2S1S0,M和Cn控制端的选择应当是   C    。

A S3S2S1S0=0010, M=1, Cn=0          B S3S2S1S0=0110, M=1, Cn=1

C S3S2S1S0=0110, M=0, Cn=0          D S3S2S1S0=0110, M=0, Cn=1

11. 某计算机字长32位，其存储容量为16MB,若按字编址，它的寻址空间是  B      。
A 16M            B 4M            C  2M            D  8M
12. 串行运算器是一种最简单的运算器，其运算规律是：按时间先后次序       A           。

A 由低位到高位逐位运算；                 B由高位到低位逐位运算；
C由低位到高位先行进位运算；             D 由高位到低位先行进位运算。
三、判断题（2*7=14分）
1．ALU就是运算器。                                        F
2. 偶校验能检查出偶数个错误。                               F
3．时序产生器是产生控制信号的部件。                         F
4．静态RAM需要更新用的控制电路。                         F
5．十进制数586对应的8421码是0101 1000 0110。              T
6．在机器数用原码和反码表示时，零的表示形式是唯一的。       F
7．大多数微型机的总线由地址总线、数据总线和控制总线组成，因此，他们是三总线结构。                                                F 

四、分析与计算。（14*2=28）
1． 已知两浮点数的真值表达式为X=0.1001×2011,Y=(-0.0101)×2101，要求计算X+Y,尾数和阶码均用补码形式表示，尾数保留4位（不含符号位），采用0舍1入法，请给出完整运算步骤。

2． 用16K×8位的SRAM芯片构成64K×16位的存储器，共需要多少片SRAM芯片？地址线多少位？数据线多少位？请画出该存储器的组成逻辑图。

