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一、选择题（每小题2分，共32分）

1．当利用74181ALU实现A减B操作时，如采用正逻辑操作数，则S3S2S1S0,M和Cn控制端的选择应当是       。

A S3S2S1S0=0010, M=1, Cn=0          B S3S2S1S0=0110, M=1, Cn=1

C S3S2S1S0=0110, M=0, Cn=0          D S3S2S1S0=0110, M=0, Cn=1

2．假定下列字符码中有奇偶校验位，但没有数据错误，采用偶校验的字符码是______。

A 11001011       B 11010110      C 11000001       D 11001001

3．EPROM 是指______。

A.读写存储器     B.只读存储器    C.闪速存储器     D.紫外线擦除可编程只读存储器

4．[X]补=1.X1X2X3X4，当满足______时，X > -1/2成立。

A.X1=1，X2~X4至少有一个为1          B.X1=1，X2~X4任意

C.X1=0，X2~X4至少有一个为1          D.X1=0，X2~X4任意
5．下列数中最大的数为           。

A (10010101)2           B (227)8           C (96)16                  D (143)5
6．动态MOS存储器的集中式刷新方式的缺点是       。

A 刷新过于频繁   B 存在死区     C 不能很好地利用2ms的刷新周期  D 刷新逐行进行 
7．计算机的外围设备是指______。

A输入/输出设备    B外存储器      C远程通信设备     D除了CPU和内存以外的其它设备

8．指令系统采用不同寻址方式的目的是______。

A 实现存贮程序和程序控制；     B 缩短指令长度，扩大寻址空间，提高编程灵活性；。

C 可直接访问外存；             D 提供扩展操作码的可能并降低指令译码的难度；

9．相对寻址方式中，操作数的有效地址等于______。

A 基值寄存器内容加上形式地址（位移量）    B 堆栈指示器内容加上形式地址（位移量）

C 变址寄存器内容加上形式地址（位移量）    D 程序计数器内容加上形式地址（位移量）

10．在大多数磁盘中       。 
A 各磁道的位密度相同                      B 最外圈磁道的位密度最大

C 最内圈磁道的位密度最大                  D 最外层扇区的位密度大

11．若磁盘的转速提高一倍，则（    ）

A 平均存取时间减半  B 平均找道时间减半    C存储容量提高一倍    D平均等待时间减半

12．下列I/O控制方式中，         主要由程序实现。
A  外围处理机方式         B DMA方式          C 通道方式         D 中断方式
13．DMA方式是在            之间建立一条直接数据通路。
A  I/O设备和主存    B 两个I/O设备   C I/O设备和CPU       D  CPU和主存
14．指令译码器是对           进行译码。
A  整条指令    B 指令的操作码字段     C 指令的地址    D  指令的操作数字段
15．串行运算器是一种最简单的运算器，其运算规律是：按时间先后次序                  。

A 由低位到高位逐位运算；                 B由高位到低位逐位运算；
C由低位到高位先行进位运算；             D 由高位到低位先行进位运算。

16．某计算机字长32位，其存储容量为16MB,若按字编址，它的寻址空间是        。
A 16MW            B 4MW            C  16MB            D  8MB
二、填空题（每分2分，共18分）
1．在微程序控制器的设计过程当中，微指令的编码方式有              、             、              。

2．对于任何指令，其第一个机器周期必定为           周期。
3．相联存储器是按            进行寻址的存储器。
4．CPU中跟踪指令后继地址的寄存器是____        __。
5．存储器和CPU之间增加Cache的目的是               ，采用虚拟存储器的主要目的是               。

6．在          总线系统中，外设可以和主存储器单元统一编址，因此可以不使用I/O指令。
三、简答题。（每题6分，共18分）
1． 机器指令与微指令、程序与微程序的区别和联系是什么？

2． 说明程序查询方式和程序中断方式的差别。
3．在页式虚拟存储器管理中，为什么要使用快表（TLB表），它与保存在内存中的页表是什么关系？这张快表用什么实现，其内容如何组织？
四、分析与计算（12+12+8=32分）
1． 已知两浮点数的真值表达式为X=0.1001×2011,Y=(-0.0101)×2101，要求计算X+Y,尾数和阶码均用补码形式表示，尾数保留4位（不含符号位），采用0舍1入法，请给出完整运算步骤。
2． 用16K×8位的SRAM芯片构成64K×16位的存储器，共需要多少片SRAM芯片？地址线多少位？数据线多少位？请画出该存储器的组成逻辑图。
3．设某计算机的主存-Cache存储器层次采用组相联映像方式，字块大小为64字。Cache 存储容量为32字块，按4字块分组，主存储器容量为1024字块。
问：主存地址共需要多少位？主存地址字段如何划分，各需要多少位？假设Cache存储器起始时为空，CPU从主存单元0，1，2，。。。，3071依次读出3072个字采用LRU替换算法，求命中率。
