
第二章。计算机的数，编码和运算

        数的原码，反码和补码

        二，十，十六进制之间的转换

第三章

（1）单片机的组成P33

（2）3.2.2 控制引脚

（3）并行I/O口 

p0扩展时连接锁存器提供地址的低8位和数据总线分时复用；

P2扩展时提供地址的高8位；P35

P3口的第二功能引脚P36 表3-1，

并行口的读锁存器（读输出锁存器），读引脚（输入，先置“1”再读）和输出方式的操作。

 （4）3.3

3.3.1  累加器A；PSW各位的含义，运算过后PSW各位的值。

 （5）3.4

理解图3-5.ROM和RAM的组成，记P39表3-3

 （6）3.4.3

特殊功能寄存器某些可位操作，注意哪些特殊功能寄存器不可位操作。

 （7）3.6.2

什么是时钟周期，机器周期，如何计算。P50

 （8）复位后某些特殊寄存器状态P55表3-7

第4章全部，特别是转移类指令的条件判断。

第5章 例 题5-4， 5-5， 5-6, 5-7，5-14,5-16

      汇编程序文件后缀.asm, 写入单片机的程序后缀.hex. Proteus ISIS软件用于仿真调试。

第8章

  （1）中断的概念，5个中断源的名称，可实现2级嵌套。

  （2）与中断相关的寄存器 TCON，IE，IP，自然优先级的顺序。

  （3）中断标志位如何清除，串行口中断必须软件清除，查询模式下的定时计数器工作，软件清除TF位；
  （4）外部中断的中断程序编写 例8-1，8-5

第9章

  （1）定时和计数模式的概念P175

  （2）相关寄存器TMOD（不可位操作，必须使用字节传送指令MOV TMOD,#DATA），TCON（启停位TR1，TR0），加1计数初值存放（THx，TLx）。

  （3）四种工作模式，注意：T1没有工作模式3, 波特率发生器于T1的溢出率有关。

  （4）定时初值和计数初值的计算，不同工作模式之下定时/计数器的位数。

  （5）定时/计数器的编程（查询工作模式和中断工作模式） 例题 9-1,9-3,9-4,9-5.

注意：周期性定时或计数，当产生溢出时，需要初值重载（方式2可以自动完成初值重载）

第10章

串行口的结构 P200

串行口的控制寄存器SCON各位定义，PCON（不可位操作）最高位SMOD位是波特率的增倍位。

串行口4种工作模式的特点，方式0， 不是真正的通信模式（发送和接收都是RXD，固定波特率）；方式1，可变波特率单机通信；方式2和3 ，多机通信，其中方式3可变波特率。

各通信模式的下，波特率的计算，通信帧的组成。

串口通信工作模式1的编程，包括查询工作模式和中断工作模式，查看群附件参考程序代码。

多机通信的原理SM2位在多机通信中的作用。
第11章

扩展的地址线，数据线和控制线的连线。地址范围如何计算。扩展芯片片选端的线选法和译码法的连线原理。图11-12,11-16 11-17，11-20.程序编程参考11章作业，见群附件。
第12章

简单I/O 口的扩展，锁存器扩展输出口，缓冲器扩展输入口 例题12-1

82c55组成，和单片的连线计算82c55的PA，PB，PC口和控制口地址，方式控制字的写入和PC口的单一置位/复位操作。例题12-2,12-3，12-4。

第13 章

共阴极，共阳极LED显示特点，静态显示和动态显示的特点和区别。

独立式键盘和矩阵式键盘的原理，矩阵式键盘扫描和线的反转法工作原理。

第14 章

理解DAC0832的逻辑图14-1，3种工作模式（直通，单缓冲，双缓冲）的控制信号/LE1和/LE2的不同。特别是单缓冲工作模式的硬件连线和编程（锯齿波，三角波，矩形波）例题14-1，双缓冲工作模式图14－7和对应程序。
理解ADC 0809的结构框图14-14，特别注意图中各控制信号；ADC0809的接口和应用例题 图14-17，各通道的地址，启动转换操作（movx写操作）；读转换结果（movx读操作），根据EOC的输出状态方可读取转换结果，可采用EOC经反相器与单片机/INTx引脚的连线工作于中断工作模式，根据EOC与单片机空闲引脚的连线可设定为查询工作模式，例题14-2和群附件。 


